Акт внедрения № __ от 02.04.2019г.
МЕТОДИКИ ИЗМЕРЕНИЙ ПОКАЗАТЕЛЕЙ ТЯЖЕСТИ ТРУДОВОГО ПРОЦЕССА 

ДЛЯ ЦЕЛЕЙ СПЕЦИАЛЬНОЙ ОЦЕНКИ УСЛОВИЙ ТРУДА
В действие вводится МИ ТТП.ИНТ-16.01-2018 (ФР.1.28.2019.33230) «Методика измерений показателей тяжести трудового процесса для целей специальной оценки условий труда», свидетельство об аттестации 222.0248/RA.RU.311866/2018 от 21.12.2018 г.
1. Документы устанавливающие требования к контролируемому объекту:
Приказ Минтруда России от 24.01.2014 г. № 33н «Об утверждении Методики проведения специальной оценки условий труда, Классификатора вредных и (или) опасных производственных факторов, формы отчета о проведении специальной оценки условий труда и инструкции по ее заполнению».

2. Документы,  устанавливающие методы контроля: 
МИ ТТП.ИНТ-16.01-2018 (ФР.1.28.2019.33230) «Методика измерений показателей тяжести трудового процесса для целей специальной оценки условий труда».
3. Средства измерений:

Секундомер механический СОСпр-2Б-2-010, № ___, погрешность ± 1,8 секунд;
Динамометр общего назначения ДПУ-1-2 5031, № ___, погрешность ± 2 %;
Угломер с нониусом типа 4, № ____, погрешность ± 10 градусов;
Рулетка измерительная металлическая Р5УЗК, № ____, погрешность ± [0,3 +0,15(L-1)], м, где L – число полных и неполных метров в отрезке.
4. Персонал, допущенный к проведению измерений: специалисты  испытательной лаборатории 
5. Система менеджмента качества: 

Электронный экземпляр Приказа Минтруда России от 24.01.2014 г. № 33н «Об утверждении Методики проведения специальной оценки условий труда, Классификатора вредных и (или) опасных производственных факторов, формы отчета о проведении специальной оценки условий труда и инструкции по ее заполнению» (Руководство по качеству, п.10.3.4).
Электронный экземпляр МИ ТТП.ИНТ-16.01-2018 (ФР.1.28.2019.33230) «Методика измерений показателей тяжести трудового процесса для целей специальной оценки условий труда» размещен на сайте ЕИСОТ Минтруда по адресу http://eisot.rosmintrud.ru/spetsialnaya-otsenka-uslovij-truda
Средства измерения зарегистрированы (Руководство по качеству, п.9.3.3), промаркированы (Руководство по качеству, п.9.3.4). 
Рабочие инструкции по проведению измерений актуализированы, копии инструкции находится в кофрах СИ (Руководство по качеству, п.9.3.19).

6. Результаты экспериментальной проверки:
6.1 Физическая динамическая нагрузка.
Измерения физической динамической нагрузки выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.6. Испытуемые (мужчины) поочередно выполняли операцию по перемещению груза (аспиратор ПУ-4Э) из точки А на полу под столом Помещения № 1 ИЛ в точку Б на стол в середине Помещения № 1 ИЛ. Сотрудники ИЛ поочередно (с применением одних средств измерений) выполняли измерения показателей. Каждая серия измерений показателей выполнялась два раза, разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 1 

Таблица 1

	Номер серии измерений
	Вес груза, измеренный первым сотрудником, кг
	Вес груза, измеренный вторым сотрудником, кг
	Расстояние перемещения, измеренное первым сотрудником, м
	Расстояние перемещения, измеренное вторым сотрудником, м

	1
	6
	6
	13,10
	13,05

	2
	6
	6
	13,10
	13,10

	3
	6
	6
	13,10
	13,10

	4
	6
	6
	13,10
	13,20

	5
	6
	6
	13,00
	13,40

	6
	6
	6
	13,00
	13,00

	7
	6
	6
	12,90
	13,00

	8
	6
	6
	13,25
	13,00

	9
	6
	6
	13,00
	12,80

	10
	6
	6
	13,50
	13,00

	11
	6
	6
	13,00
	13,45

	12
	6
	6
	13,10
	13,50

	13
	6
	6
	13,50
	13,00

	14
	6
	6
	13,40
	13,00

	15
	6
	6
	13,00
	12,80


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.1. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 40. Результаты серии измерений физической динамической нагрузки представлены в Таблице 2.

Таблица 2
	Номер серии измерений
	Результат измерений физической динамической нагрузки при общей нагрузке перемещаемого работником груза (с участием мышц рук, корпуса, ног тела работника) при перемещении груза на расстояние более 5 метров для мужчин в серии, (кг/м)*103
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	3,14
	3,13
	0,15

	2
	3,14
	3,14
	0,00

	3
	3,14
	3,14
	0,00

	4
	3,14
	3,17
	0,30

	5
	3,12
	3,22
	1,22

	6
	3,12
	3,12
	0,00

	7
	3,10
	3,12
	0,30

	8
	3,18
	3,12
	0,76

	9
	3,12
	3,07
	0,59

	10
	3,24
	3,12
	1,53

	11
	3,12
	3,23
	1,37

	12
	3,14
	3,24
	1,23

	13
	3,24
	3,12
	1,53

	14
	3,22
	3,12
	1,22

	15
	3,12
	3,07
	0,59


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0,645080045 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).
Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 1,29 %.
Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.1 внедряемой методики составляет 12 %. 
Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Физическая динамическая нагрузка» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.1 внедряемой методики. 
6.2 Масса поднимаемого и перемещаемого груза вручную.
Измерения массы поднимаемого и перемещаемого груза вручную выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.7. Испытуемые (мужчины) выполняли операцию по поднятию груза (аспиратор ПУ-4Э) в точке А на полу под столом Помещения № 1 ИЛ. Сотрудники ИЛ поочередно (с применением одного средства измерения) выполняли измерения показателя. Каждая серия измерений показателей выполнялась два раза, разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 3 

Таблица 3
	Номер серии измерений
	Вес груза, перемещаемого с пола измеренный первым сотрудником, кг
	Вес груза, перемещаемого с пола измеренный вторым сотрудником, кг

	1
	6
	6

	2
	6
	6

	3
	6
	6

	4
	6
	6

	5
	6
	6

	6
	6
	6

	7
	6
	6

	8
	6
	6

	9
	6
	6

	10
	6
	6

	11
	6
	6

	12
	6
	6

	13
	6
	6

	14
	6
	6

	15
	6
	6


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.2. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 40 (5 перемещений в час). Характер подъема и перемещения груза (тяжести): подъём и перемещение груза (тяжести) проводится постоянно (более 2-х раз в час). Результаты серии измерений физической динамической нагрузки представлены в Таблице 4.

Таблица 4
	Номер серии измерений
	Результат измерений суммарной массы перемещаемого грузов, перемещаемых в течение каждого часа рабочего дня (смены) с пола в серии, кг
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	30
	30
	0

	2
	30
	30
	0

	3
	30
	30
	0

	4
	30
	30
	0

	5
	30
	30
	0

	6
	30
	30
	0

	7
	30
	30
	0

	8
	30
	30
	0

	9
	30
	30
	0

	10
	30
	30
	0

	11
	30
	30
	0

	12
	30
	30
	0

	13
	30
	30
	0

	14
	30
	30
	0

	15
	30
	30
	0


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.2 внедряемой методики составляет 12 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Масса поднимаемого и перемещаемого груза вручную» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.2 внедряемой методики. 
6.2 Количество стереотипных рабочих движений за рабочий день (смену).
Измерения количества стереотипных рабочих движений выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.8. Испытуемые выполняли операцию по вводу данных в программу ____ при регистрации выдачи протокола ИЛ. Сотрудники ИЛ поочередно выполняли измерения показателя. Для подсчета количества стереотипных движений использовался метод точкования. Каждая серия измерений показателей выполнялась два раза, разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 5
Таблица 5
	Номер серии измерений
	Количество стереотипных движений, зафиксированное первым сотрудником
	Количество стереотипных движений, зафиксированное вторым сотрудником

	1
	30
	32

	2
	50
	51

	3
	32
	30

	4
	40
	45

	5
	29
	30

	6
	34
	34

	7
	33
	30

	8
	41
	39

	9
	56
	30

	10
	38
	36

	11
	31
	32

	12
	30
	30

	13
	32
	32

	14
	47
	44

	15
	52
	54


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.3. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 20. Характер нагрузки при выполнении стереотипных рабочих движений: локальная нагрузка (участие мышц кистей и пальцев рук). Результаты серии измерений стереотипных рабочих движений представлены в Таблице 6.

Таблица 6
	Номер серии измерений
	Результат измерений количества стереотипных рабочих движений в смену
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	600
	640
	0,06

	2
	1000
	1020
	0,02

	3
	640
	600
	0,06

	4
	800
	900
	0,12


	5
	580
	600
	0,03

	6
	680
	680
	0,00

	7
	660
	600
	0,10

	8
	820
	780
	0,05

	9
	1120
	600
	0,60

	10
	760
	720
	0,05

	11
	620
	640
	0,03

	12
	600
	600
	0,00

	13
	640
	640
	0,00

	14
	940
	880
	0,07

	15
	1040
	1080
	0,04


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0,116987318 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0,23 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.3 внедряемой методики составляет 12 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «количества стереотипных рабочих движений» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.3 внедряемой методики. 
6.4 Статической нагрузки за рабочий день (смену) при удержании работником груза, приложении усилий.
Измерения статической нагрузки выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.9. Испытуемые (мужчины) выполняли операцию по удержанию груза (аспиратор ПУ-4Э) в течение 10 секунд по команде оператора. Сотрудники ИЛ поочередно (с применением одних средств измерений) выполняли измерения показателей. Каждая серия измерений показателей выполнялась два раза, разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 7. 

Таблица 7
	Номер серии измерений
	Вес удерживаемого груза, измеренный первым сотрудником, кг
	Время удержания груза, измеренное первым сотрудником, с
	Вес удерживаемого груза, измеренный вторым сотрудником, кг
	Время удержания груза, измеренное вторым сотрудником, с

	1
	6
	10
	6
	10

	2
	6
	11
	6
	11

	3
	6
	10
	6
	10

	4
	6
	10
	6
	10

	5
	6
	10
	6
	10

	6
	6
	11
	6
	10

	7
	6
	10
	6
	11

	8
	6
	11
	6
	10

	9
	6
	10
	6
	10

	10
	6
	10
	6
	10

	11
	6
	11
	6
	11

	12
	6
	10
	6
	10

	13
	6
	10
	6
	10

	14
	6
	9
	6
	10

	15
	6
	10
	6
	10


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.4. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 40. Характер статической нагрузки: удержание груза с участием мышц корпуса и ног. Ускорение свободного падения по данным ЦСМ в г. ______ составляет 9,8175 м/с2. Результаты серии измерений статической нагрузки представлены в Таблице 8.

Таблица 8
	Номер серии измерений
	Результат измерений статической нагрузки за рабочий день (смену) при удержании груза с участием мышц корпуса и ног, кгс*с
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	2 403
	2 403
	0,00

	2
	2 643
	2 643
	0,00

	3
	2 403
	2 403
	0,00

	4
	2 403
	2 403
	0,00

	5
	2 403
	2 403
	0,00

	6
	2 643
	2 403
	0,10

	7
	2 403
	2 643
	0,10

	8
	2 643
	2 403
	0,10

	9
	2 403
	2 403
	0,00

	10
	2 403
	2 403
	0,00

	11
	2 643
	2 643
	0,00

	12
	2 403
	2 403
	0,00

	13
	2 403
	2 403
	0,00

	14
	2 162
	2 403
	0,11

	15
	2 403
	2 403
	0,00


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0,035726375 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0,07 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.4 внедряемой методики составляет 12 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Статической нагрузки за рабочий день (смену) при удержании работником груза, приложении усилий» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.4 внедряемой методики. 
6.5 Рабочая поза.
Измерения рабочего положения тела работника в течение рабочего дня (смены) выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.10. Испытуемые (мужчины) выполняли операцию по удержанию груза (аспиратор ПУ-4Э) в течение 10 секунд по команде оператора (п. 6.4 акта внедрения). Сотрудники ИЛ параллельно выполняли оценку показателя. Каждая серия показателей оценивалась разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 9. 

Таблица 9
	Номер серии измерений
	Время нахождения  в положении «стоя», измеренное первым сотрудником, с
	Время нахождения  в положении «стоя», измеренное вторым сотрудником, с

	1
	10
	10

	2
	11
	11

	3
	10
	10

	4
	10
	10

	5
	10
	10

	6
	11
	10

	7
	10
	11

	8
	11
	10

	9
	10
	10

	10
	10
	10

	11
	11
	11

	12
	10
	10

	13
	10
	10

	14
	9
	10

	15
	10
	10


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.5. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 40 (п. 6.4 акта внедрения). Характер оцениваемого рабочего положения тела работника: положение «стоя». Результаты серии измерений рабочего положения тела работника в течение рабочего дня (смены) представлены в Таблице 10.

Таблица 10
	Номер серии измерений
	Рабочее положение тела работника в течение рабочего дня (смены) в положении «стоя», % от смены
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	1,4
	1,4
	0,00

	2
	1,5
	1,5
	0,00

	3
	1,4
	1,4
	0,00

	4
	1,4
	1,4
	0,00

	5
	1,4
	1,4
	0,00

	6
	1,5
	1,4
	0,10

	7
	1,4
	1,5
	0,10

	8
	1,5
	1,4
	0,10

	9
	1,4
	1,4
	0,00

	10
	1,4
	1,4
	0,00

	11
	1,5
	1,5
	0,00

	12
	1,4
	1,4
	0,00

	13
	1,4
	1,4
	0,00

	14
	1,3
	1,4
	0,11

	15
	1,4
	1,4
	0,00


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0,035726375 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0,07 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.5 внедряемой методики составляет 2,5 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Рабочее положение тела работника в течение рабочего дня (смены)» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.5 внедряемой методики. 
6.6 Наклоны корпуса.
Измерения количества наклонов корпуса тела работника более 30º за рабочий день (смену) выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.11. Испытуемые (мужчины) выполняли операцию по перемещению груза (аспиратор ПУ-4Э) из точки А на полу под столом Помещения № 1 ИЛ в точку Б на стол в середине Помещения № 1 ИЛ (п. 6.2 акта внедрения). Для поднятия аспиратора они совершали 1 наклон  и опускали руку на высоту 30 сантиметров от пола. Сотрудники ИЛ параллельно выполняли оценку показателя. Каждая серия показателей оценивалась разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 11. 

Таблица 11
	Номер серии измерений
	Количество наклонов с измеренным углом наклона более 30º измеренное первым сотрудником
	Время нахождения  в положении «стоя», измеренное вторым сотрудником

	1
	1
	1

	2
	1
	1

	3
	1
	1

	4
	1
	1

	5
	1
	1

	6
	1
	1

	7
	1
	1

	8
	1
	1

	9
	1
	1

	10
	1
	1

	11
	1
	1

	12
	1
	1

	13
	1
	1

	14
	1
	1

	15
	1
	1


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.6. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 20 (п. 6.2 акта внедрения). Результаты серии измерений количества наклонов корпуса тела работника более 30º за рабочий день (смену) представлены в Таблице 12.

Таблица 12
	Номер серии измерений
	Количество наклонов корпуса тела работника более 30º за рабочий день (смену)
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	20
	20
	0

	2
	20
	20
	0

	3
	20
	20
	0

	4
	20
	20
	0

	5
	20
	20
	0

	6
	20
	20
	0

	7
	20
	20
	0

	8
	20
	20
	0

	9
	20
	20
	0

	10
	20
	20
	0

	11
	20
	20
	0

	12
	20
	20
	0

	13
	20
	20
	0

	14
	20
	20
	0

	15
	20
	20
	0


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0  %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.6 внедряемой методики составляет 10 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Рабочее положение тела работника в течение рабочего дня (смены)» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.6 внедряемой методики. 
6.7 Перемещение в пространстве.
Измерения перемещений работника в пространстве, обусловленные технологическим процессом, в течение рабочей смены выполнялись в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 11.12. Испытуемые (мужчины) выполняли операцию по перемещению груза (аспиратор ПУ-4Э) из точки А на полу под столом Помещения № 1 ИЛ в точку Б на стол в середине Помещения № 1 ИЛ (п. 6.2 акта внедрения). Сотрудники ИЛ последовательно выполняли оценку показателя. Каждая серия показателей оценивалась разными сотрудниками ИЛ. Результаты измерений внесены в Таблицу 13. 

Таблица 13
	Номер серии измерений
	Расстояние перемещения, измеренное первым сотрудником, м
	Расстояние перемещения, измеренное вторым сотрудником, м

	1
	13,10
	13,05

	2
	13,10
	13,10

	3
	13,10
	13,10

	4
	13,10
	13,20

	5
	13,00
	13,40

	6
	13,00
	13,00

	7
	12,90
	13,00

	8
	13,25
	13,00

	9
	13,00
	12,80

	10
	13,50
	13,00

	11
	13,00
	13,45

	12
	13,10
	13,50

	13
	13,50
	13,00

	14
	13,40
	13,00

	15
	13,00
	12,80


Полученные значения обрабатывались в соответствии с требованиями внедряемой методики, изложенными в п. 12.7. Количество операций, выполняемых в течение смены принимается равным 40 (п. 6.1 акта внедрения). Характер перемещения: перемещение по горизонтали. Результаты серии измерений перемещений в пространстве представлены в Таблице 14.

Таблица 14
	Номер серии измерений
	Перемещения работника в пространстве (по горизонтали), обусловленные технологическим процессом, в течение рабочей смены, км
	Размах в серии, %

	
	Результаты первого сотрудника
	Результаты второго сотрудника
	

	1
	0,524
	0,522
	0,004

	2
	0,524
	0,524
	0,000

	3
	0,524
	0,524
	0,000

	4
	0,524
	0,528
	0,008

	5
	0,520
	0,536
	0,030

	6
	0,520
	0,520
	0,000

	7
	0,516
	0,520
	0,008

	8
	0,530
	0,520
	0,019

	9
	0,520
	0,512
	0,016

	10
	0,540
	0,520
	0,038

	11
	0,520
	0,538
	0,034

	12
	0,524
	0,540
	0,030

	13
	0,540
	0,520
	0,038

	14
	0,536
	0,520
	0,030

	15
	0,520
	0,512
	0,016


Стандартная неопределенность (Ur) результатов измерений по п. Б.3.3 внедряемой методики составляет 0,016044197 %.
Суммарная стандартная неопределенность (Uc) результатов измерений по п. Б.3.4 внедряемой методики принимается равной стандартной неопределенности (лаборатория не принимала участие 5 раундах в МСИ, значение лабораторного смещения принимается равным 0).

Расширенная неопределенность (U) результатов измерений по п. Б.3.5 внедряемой методики составляет 0,03 %.

Допускаемая (целевая) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.7 внедряемой методики составляет 12 %. 

Вывод: расширенная неопределенность (U) результатов измерений показателя «Рабочее положение тела работника в течение рабочего дня (смены)» не превышает допускаемую (целевую) неопределенность результатов измерений (Utarget) по Таблице Б.7 внедряемой методики. 
7. Заключение: расширенная неопределенность результатов проведенных измерений удовлетворяет показателям точности внедряемой методики. МИ ТТП.ИНТ-16.01-2018 (ФР.1.28.2019.33230) «Методика измерений показателей тяжести трудового процесса для целей специальной оценки условий труда» вводится в действие в соответствии с РК ИЛ
Исполнители измерений:

Ответственный за оформление акта:
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